Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.03.02.01

D.03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA Z REGULACJA WYSOKOSCIOWA URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
regulacja wysokosciowa urzadzen podziemnych (kratki Sciekowe uliczne, wlazy kanatowe studni rewizyjnych,
armatura na sieci wodociggowej, na sieci gazowej, studni telekomunikacyjnych) w ramach budowy drég
gminnych Dz. Nr. 222/4, 222/7, 222/9 w miejscowosci Ignatki-Osiedle, gm. Juchnowiec Koscielny na odcinkach
jak nizej:

ODC. | -km 0+000,00 do km 0+050,14 = 50,14 m

ODC. Il -km 0+002,47 do km 0+032,11 = 29,64 m

ODC. Il - km 0+002,70 do km 0+031,63 = 28,93 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej majg zastosowanie przy wykonywaniu robot zwiazanych z wysokosciowa
regulacjg urzadzen podziemnych (kratki Scickowe uliczne, wilazy kanatowe studni rewizyjnych, armatura na sieci
wodociggowej, na sieci gazowej, studni telekomunikacyjnych).

Wykonanie elementow kanalizacji deszczowej (kanaty, studnie, wpusty uliczne i przytacza) zostato ujete do realizacji w
projekcie branzy sanitarne;.

Wykonanie nowej konstrukcji jezdni zostalo oméwione przy specyfikacjach na roboty zwigzane z wykonaniem podbudowy i na
roboty nawierzchniowe.

1.4.  OKkreSlenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewn¢trzna przeznaczona do odprowadzania wod
opadowych.

1.4.2. Przylgcze (Przykanalik) - kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji

deszczowej.

1.4.3. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow.

Pozostate okrelenia s zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotyczace materialow
Wymagania ogolne dotyczace materialdéw podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2.2.  Studzienki kanalizacyjne

2.2.1 Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatéw) powinna by¢ wykonana z:

—  kregow betonowych lub zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08
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—  muru z cegly kanalizacyjnej odpowiadajacej wymaganiom PN-B-12037
Komora robocza ponizej wejscia kanatow powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25 odpowiadajacego wymaganiom BN-62/6738/03, 04, 07 lub alternatywnie z cegly kanalizacyjne;j.

2.2.2 Komin wlazowy
Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z kregow betonowych lub zelbetowych odpowiadajacych
wymaganiom BN-86/8971-08.

2.2.3 Wlazy kanatowe

Wtazy kanatowe nalezy wykonywac jako:

—  wilazy Zeliwne typu cigzkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 umieszczane w korpusie drogi

—  wilazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-01 umieszczane poza korpusem
drogi

2.3. Studzienki Sciekowe
2.3.1  Wnpusty uliczne zeliwne
Whpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74080-01 oraz PN-H-74080-04.

2.4.  Beton
Beton hydrotechniczny C12/15 [B-15] i C16/20 [B-20] powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-EN 206-1 [BN 62/6738-07].

2.5.  Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wiazy zeliwne i wpusty deszczowe moga by¢ magazynowane na powietrzu otwartym w terenie zagrodzonym
i zabezpieczonym przed kradziezg.

Uszczelki, cement i inne materialy pomocnicze winny by¢ magazynowane w pojemnikach i workach w
pomieszczeniach zamknigtych 1 zabezpieczonych przed kradzieza.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprzet do budowy przylaczy (przykanalikéw)

W czasie wykonywania wysokosciowej regulacji urzadzen podziemnych nalezy stosowaé sprzet zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  mioty pneumatyczne do rozbidrki podbudowy

—  koparki

—  sprzet do zageszezania gruntu: ubijaki rgczne, ubijaki spalinowe, zageszczarki wibracyjne

— samochod skrzyniowy 5-10 ton

— samochod samowytadowcezy 5-10 ton

— zuraw do 6 ton

Wybdr sprzetu do wykonania wysokos$ciowej regulacji uzbrojenia wg uznania wykonawcy po zaakceptowaniu
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dla transportu
Wymagania ogdlne dla transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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4.2.  Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie spowoduja
segregacji sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.3.  Transport kruszywa

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.4. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i jego przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

4.5.  Transport materialow do wykonania regulacji wysokosciowej

Do transportu kregdéw zelbetowych, wlazow i wpustow nalezy uzywaé samochodoéw skrzyniowych. Zatadunek i
wyladunek kregdéw zelbetowych winien odbywac si¢ przy pomocy dzwigow z zastosowaniem lin nylonowych
lub pasow.

Pozostale materialy moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami.

Wszystkie srodki transportu winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonywania robadt

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Whykonawtca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace warunki w
jakich wykonywane beda roboty zwiazane z wysokosciows regulacja urzadzen podziemnych.

5.2.  Roboty przygotowawcze i roboty ziemne

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia miejsca prowadzenia robot i trwale oznaczy je
w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.

Sposob wykonywania robot — sposodb prowadzenia robot powinien by¢ dostosowany do wielkosci robot oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1 _ Studzienki kanalizacyjne

Komin wilazowy powinien by¢ wykonany z kregéw betonowych lub zelbetowych wg BN-86/8971-08.
Posadowienie komina nalezy wykona¢ na plycie zelbetowej przejSciowej lub na kregu stozkowym w takim
miejscu, aby pokrywa wtazu znajdowala si¢ nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mogg by¢ wykonane bez komindéw wtazowych, wowczas bezposrednio na komorze roboczej
nalezy umiesci¢ plyte pokrywowa, a na niej skrzynke wtazowa wg PN-H-74051.

Studzienki usytuowane w korpusie drogi (lub w innych miejscach narazonych na obcigzenia dynamiczne)
powinny mie¢ wilaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-02. W innych przypadkach mozna stosowaé wilazy typu
lekkiego wg PN-H-74051-01.

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i zielencach
gorna krawedz wlazu powinna znajdowac si¢ na wysoko$ci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

5.3.2  Studzienki $ciekowe

Studzienki $ciekowe przeznaczone do odprowadzenia wod opadowych z jezdni, drég i placow powinny by¢ z
wpustem ulicznym i osadnikiem.

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
znajdowac si¢ 2 cm ponizej Scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego.

Whpusty uliczne na skrzyzowaniach nalezy umieszcza¢ przy kraweznikach prostych w odlegltosci minimum 2,0
m od zakonczenia tuku krawe¢znika.
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Po umieszczeniu kratek Sciekowych bezposrednio w nawierzchni wierzch kraty powinien znajdowac si¢ 0,5 cm
ponizej poziomu warstwy S$cieralnej.

5.4. Pionowa regulacja urzadzen podziemnych

Po zakonczeniu realizacji nawierzchni drogowych nalezy dokona¢ wysokosciowej regulacji istniejacych
urzadzen podziemnych —istniejgcych kratek s$ciekowych ulicznych, studni na kanalizacji deszczowej i
sanitarnej, armatury na sieci wodociggowej oraz studzienek telefonicznych. Przed przystapieniem do
wykonywania wykopow Wykonawca winien wej$¢ w kontakt z poszczegdlnymi uzytkownikami uzbrojenie
nadziemnego i podziemnego.

W miejscu skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem nalezy wykona¢ przekopy probne w celu doktadnej
lokalizacji przewodow.

Dokonanie regulacji wysokosciowej wtazéow zeliwnych studni, kratek S$ciekowych, skrzynek, zasuw itp.
powinno polega¢ na wysokosciowym dostosowaniu urzadzen podziemnych do nowych nawierzchni drogowych
z doktadnoscia do + - 2 mm w stosunku do niwelety jezdni.

(Niedopuszczalna jest regulacja urzgdzen po wykonaniu warstwy scieralnej —w przypadku nawierzchni z mas
mineralno-bitumicznych).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2.  Zakres wymaganych badan i pomiarow
Kontrola jako$ci powinna by¢ przeprowadzona w czasie poszczegolnych faz robot.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaly spetnione.
Kontrola jako$ci robot powinna obejmowac:
a) sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg projektowg
b) sprawdzenie jako$ci materialow
€) ulozenia przewodow a w szczegdlnosci:
wykonania podtoza i jego stopnia zageszczenia
wykonania wpustéw deszczowych.
Wszystkle badania przeprowadzi¢ zgodnie z PN-92/B-10735.
- wykonania wysokosciowej regulacji urzadzen podziemnych — pomiar przeprowadzony za pomoca taty i
klina

6.3.  Dopuszczalne tolerancje i wymagania
Rzedne urzadzen podziemnych (kratki $ciekowe uliczne, studnie kanalizacyjne, armatura na sieci wodoc. i gaz.,
studzienki telefoniczne) powinny by¢ wykonane z doktadnos$cig 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Wymagania ogélne dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa 1 szt. regulacji pionowej istniejacych kratek Sciekowych ulicznych, wilazéw kanalowych studni
rewizyjnych, armatura na sieci wodociagowej, na sieci gazowej, studni telekomunikacyjnych.

Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaru robot z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot
Zasady ogolne odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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8.2. Odbior robét zanikajacych

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- podbudowa pod wzgledem jakos$ci a w szczegdlnosci stopnia zageszczenia
- zasypka wykopow pod wzgledem jakosci i stopnia zageszczenia.

8.3. Odbioér koncowy
Odbior koncowy wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych jest dokonywany po zakonczeniu robot
na podstawie sprawdzenia jako$ci wykonania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za 1 szt. (jedng sztuke) regulacji wysokosciowej urzadzen podziemnych nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i
oceng jakosci robdt na podstawie odbioru.

1)  Cena wykonania robot zwigzanych z wysoko$ciows regulacja urzadzen podziemnych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robot,

—  dostarczenie materiatow,

—  powiadomienie uzytkownikow sieci

—  demontaz urzadzenia

—  przeprowadzenie regulacji wysokosciowej pod nadzorem uzytkownikow sieci

—  zasypanie i zaggszczenie sasiadujacego terenu

—  wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2  Normy

1. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

3. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-B-24003 Asfaltowa emulsja kationowa.

8. PN-H-74051-00 Wiazy kanalowe. Ogoélne wymagania i badania

9. PN-H-74051-02 Wiazy kanalowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

10. PN-EN 124:2000 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

11. PN-H-74080-01  Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
12. PN-H-74080-04  Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

13. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
14. PN-B-30000 Cement portlandzki. Transport i przechowywanie
15. PN-B-06250 Beton zwykty

16. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
17. PN-EN 1917/2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

10.3. Inne dokumenty
17. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. , Transprojekt” — 1979 -1982 r. Warszawa.
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